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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
DM-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania ogélne dotyczace wykonania
i odbioru rob6t zwigzanych z przebudowa mostu drewnianego na most zelbetowy przez rzeke Wel (km 33+061
wg MPHP 10) lezacego w ciggu drogi gminnej (km 0+180) Trzcin — Chetsty w m. Trzcin.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne stanowig jeden z dokumentéw przetargowych i1 kontraktowych
stosowany przy zleceniu i realizacji przedsigwzigcia inwestycyjnego wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogélne, wspolne dla poszczegolnych
asortymentow roboét i obejmuja Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne (SST):

1.4. Okreslenia podstawowe

Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
1.4.1. Aprobata techniczna Dokument  stwierdzajacy  przydatnos¢  wyrobu do  stosowania
w budownictwie, w odniesieniu do wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono PN lub wyrobow, ktére rdznia si¢
istotnie od wiasciwosci okre$lonych w PN.
1.4.2. Budowla drogowa Obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy calos¢ techniczno-uzytkowa
(droge) albo jego czes¢ stanowiacg odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, plac, wezet).
1.4.3. Certyfikat zgodnosci Dokument wydany zgodnie z zasadami systemu certyfikacji, wykazujacy, ze
zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowany wyrob, proces lub ustuga sa zgodne z
okreslong norma lub wlasciwymi przepisami prawnymi.
1.4.4. Deklaracja zgodnosci Oswiadczenie producenta, stwierdzajace na jego wylaczna odpowiedzialno$¢,
ze wyrdb, proces wytworczy lub ustuga sg zgodne z okreslong normg lub innym dokumentem normatywnym.
Deklaracja powinna by¢ zgodna z wymaganiami PN.
1.4.5. Droga Wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.6. Dziennik Budowy Dziennik, wydany zgodnie z obowigzujagcymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robot.
1.4.7. Inzynier Nadzoru Pisemnie upowazniony przedstawiciel Inwestora na budowie, upowazniony do
podejmowania decyzji dotyczgcych zagadnien technicznych i ekonomicznych tej budowy w ramach
dokumentacji projektowej przepisow prawa budowlanego oraz umowy.
1.4.8. Inwestor Osoba prawna lub fizyczna, ktora zlecita Wykonawcy realizacje zadania inwestycyjnego i
wystepuje jako strona zawartego w tym celu Kontraktu.
1.4.9. Jezdnia  Czgs¢ korony drogi przeznaczona dla ruchu pojazdow.
1.4.10. Kierownik budowy Osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
i do wystgpowania W jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu..
1.4.11. Konstrukcja nawierzchni  Uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.
1.4.12. Konstrukcja no$na Cze$¢ obiektu oparta na fundamencie, tworzgca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu
kotowego i pieszego.



1.4.13. Kontrakt Pisemna umowa migdzy Inwestorem, a Wykonawca, spisana w celu realizacji zadania
inwestycyjnego, okreslajaca prawa i obowiazki obu stron.

1.4.14. Korona drogi Jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dzielagcymi jezdnig.

1.4.15. Korpus drogowy Nasyp lub ta cze¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami
TOWOW.

1.4.16. Koryto Element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.17. Kosztorys ofertowy Wyceniony kosztorys §lepy.

1.4.18. Kosztorys slepy Wykaz robot wraz z podaniem ich iloci (Przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.19. Kryteria techniczne Zestaw wymagan, stanowigcy podstawe certyfikacji wyrobow budowlanych
na znak bezpieczenstwa.

1.4.20. Laboratorium Drogowe lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez

Zamawiajacego, niezb¢dne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jako$ci materiatow
oraz robot.

1.4.21. Nawierzchnia Warstwa lub zesp6ét warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki do ruchu.
1.4.22. Niweleta Wysokosciowe 1 geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego

przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.23. Odpowiednia bliskos¢ Zgodno$¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostat okreslony — z przecietnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.

1.4.24. Pas drogowy Wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.25. Pobocze Czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow,
umieszczania urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywania do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.26. Podbudowa Dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze si¢ sktada¢ z podbudowy zasadniczej lub pomocniczej.

1.4.27. Podbudowa zasadnicza Gorna cze$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w  konstrukcji
nawierzchni. Moze si¢ ona sktada¢ z jednej lub dwoch warstw.

1.4.28. Podbudowa pomocnicza Dolna cze$¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podloza. Moze zawieral
warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

1.4.29. Podloze Grunt rodzimy lub nasypowy lezacy pod powierzchnia do glebokosci
przemarzania.

1.4.30. Podtoze ulepszone Goérna warstwa podtoza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w
celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.31. Podwykonawca Osoba fizyczna Iub prawna, ktérej Wykonawca powierzyt realizacje czgsci
zadania inwestycyjnego.

1.4.32. Polecenie Inzyniera Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera Nadzoru w

formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.33. Projektant Uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem projektu.

1.4.34. Przeszkoda naturalna Element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, np. dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.35. Przeszkoda sztuczna Dzieto ludzkie stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, np.
droga, kolej, rurociag.

1.4.36. Rejestr obmiarow Akceptowany przez Inzyniera Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami,

stuzacy do wpisywania przez Wykonawce¢ obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i
ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera
Nadzoru.

1.4.37. Rekultywacja Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie wykonywania zadania budowlanego.
1.4.38. Rysunki Cze$¢ dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke

1 wymiary obiektu i przedmiotu robot.



1.4.39. Rysunki robocze Rysunki (plany) rusztowan, szalunkéw, plany giecia stali zbrojeniowej Iub
inne dodatkowe plany, ktére Wykonawca powinien przedtozy¢é Inwestorowi do zatwierdzenia przed
rozpoczgciem robot.

1.4.40. Specyfikacje Zbior przepisow i wymagan uzupetniajacych, opracowanych dla realizacji
zadania inwestycyjnego lub jego elementu.

1.4.41. Sprzet Wszystkie maszyny, $rodki transportu i inny drobny sprzet z urzgdzeniami do
konserwacji i obshugi, potrzebne dla prawidlowego prowadzenia budowy.

1.4.42. Slepy kosztorys Wykaz robot wraz z podaniem ich ilo§ci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.43. Teren budowy Teren przekazany czasowo Wykonawcy, przez Inwestora dla wykonania
zadania inwestycyjnego.

1.4.44. Wyrob budowlany Materiat decydujacy o bezpieczenstwie, jakosci i trwaloSci obiektow

budowlanych, dopuszczony do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi.

1.4.45. Wymagania podstawowe Wymagania podstawowe dla wyrobow dopuszczonych do obrotu
i powszechnego stosowania w budownictwie stanowia: bezpieczenstwo konstrukeji, bezpieczenstwo pozarowe,
bezpieczenstwo uzytkowania, odpowiednie warunki higieniczne i zdrowotne oraz ochrona §rodowiska, ochrona
przed hatasem i drganiami, oszczednos$¢ energii i odpowiednia izolacyjno$¢ cieplna przegrod.

1.4.46. Wykonawca Osoba prawna lub fizyczna, ktora zostala przez Inwestora wybrana do
realizacji zadania inwestycyjnego.

1.4.47. Wystapienie Zwrocenie si¢ Wykonawcy do Inwestora na pismie w sprawie zwigzanej z
realizacja zadania inwestycyjnego.

1.4.48. Zadanie budowlane Cze$¢  przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catosé
konstrukcyjna lub technologiczng, zdolna do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa, modernizacjg, utrzymaniem
oraz ochrong budowli drogowej Iub jej elementow.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.
1.5. 1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktéw
glownych obiektu oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa
komplety SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.
1.5. 2. Dokumentacja Projektowa
PROJEKT WYKONAWCZY OBEJMUJACY:

- Projekt budowlany
Nie przewiduje si¢ wykonywania dodatkowych rysunkéw, nie mniej jednak, jezeli w trakcie wykonywania robot
okaze si¢ koniecznym uzupehienie zatwierdzonej przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej, wowczas
Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki na wilasny koszt i w 3 egzemplarzach przedlozy je Inzynierowi do
akceptacji, a Inwestorowi do zatwierdzenia.
1.5. 3. Zgodnos¢ robot z Dokumentacjg Projektowa i SST
Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowia
czg$¢ Umowy, a wymagania wyszczegélnione w choéby jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy, tak
jakby zawarte byly w catej dokumentacji.
Dopuszcza sig tylko takie odstgpstwa od zatwierdzonej dokumentacji, ktére nie naruszajg postanowien polskich
norm, a sg uzasadnione technicznie i uzgadniane z projektantem oraz sa udokumentowane zapisem dokonanym
w Dzienniku Budowy potwierdzonym przez nadzor inwestorski.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowiazuje kolejno$¢ ich waznosci
wymieniona w,,0gdlnych warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ btedow lub opuszczen w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci, opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunku.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone wyroby (materiaty) budowlane winny by¢ zgodne z Dokumentacja
Projektowa 1 SST. Dane okre$lone w dokumentacji Projektowej i SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okres$lonego przedziatu tolerancji.



Cechy wyrobow (materialow) budowlanych i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodnosc¢
z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty Iub roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub SST 1 wptynie
to na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5. 4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy , zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow,
wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony robdt, wygody spotecznosci i innych.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony
z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo$ciach okreSlonych przez Inzyniera, tablic
informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wliczone
W ceng umowna.

1.5. 5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowal w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy o ochronie
srodowiska.

W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie:

Utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej.

Podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob
lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

lokalizacje: baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych,

srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych substancjami toksycznymi

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami

mozliwo$cia powstania pozaru

1.5. 6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny
sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych,
w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty
fatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osdb
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywotanym jako
rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Wyroby i materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie b¢da dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywohijacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatéw na §rodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢
zanika( np. materiaty pylaste ) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajagcy powinien otrzymac zgode na uzycie
tych materialow od wilasciwych organdéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie
srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8.0chrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz, bedacych wtascicielami tych urzadzen potwierdzenia
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Jezeli w  trakcie wykonywania robot stwierdzono urzadzenia podziemne nie  wystepujace
w Dokumentacji Technicznej (instalacje wodociagowe, kanalizacyjne, cieplne, gazowe, telekomunikacyjne i
elektryczne), oraz niewybuchy i inne pozostato$ci wojenne, jak réwniez znaleziska archeologiczne, wowczas



roboty nalezy przerwaé, powiadomi¢ o tym Inzyniera, a dalsze prace prowadzi¢ dopiero po uzgodnieniu trybu
postgpowania z instytucjami, ktore sa wlasciwymi organami do sprawowania nad nimi nadzoru.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla wszelkiego rodzaju
robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy
i powiadomi¢ Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera
i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspdipracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji
i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialow
i wyposazenia na 1 z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezb¢dne zezwolenia od witadz co do przewozu
nietypowych wagowo fadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora.
Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony
fragment budowy w obre¢bie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten
sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa
uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie wyroby (materiaty) budowlane i urzadzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Inzyniera).

Wykonawca bgdzie utrzymywacé roboty do czasu odbioru ostatecznego.

2. WYROBY BUDOWLANE

2.1. Przydatno$ci wyrobu do stosowania w budownictwie

Wyroby (materiaty) budowlane musza posiadac:

Oznakowanie znakiem budowlanym dopuszczenia wyrobu do obrotu i powszechnego stosowani w
budownictwie zgodnie z Rozporzadzeniem MSWiA z dnia 31.07.1998 r.

Certyfikat na znak bezpieczenstwa w odniesieniu do wyrobow podlegajacych obowigzkowej certyfikacji na ten
znak, zgodnie z Rozporzadzeniem RM z dnia 09.11.1999 r. (Dz.U.Nr 5, poz. 53).

Deklaracje zgodnosci producenta zgodnie z Rozporzadzeniem MSWiA z dnia 31.07.1998 r., stwierdzajacg na
jego wylaczng odpowiedzialno$¢, ze wyrdb, proces wytworczy lub ustuga s3 zgodne z norma lub innym
dokumentem normatywnym — deklaracja powinna by¢ zgodna z wymaganiami Polskiej Normy lub Aprobata
Techniczng.

Obowiazek znakowania znakiem dopuszczenia do obrotu nie dotyczy wyrobow budowlanych, umieszczonych
w wykazie stanowigcym zalacznik do Rozporzadzenia MSWiA z dnia 24.07.1998 r. w sprawie wykazu
wyrobow budowlanych nie majacych istotnego wptywu na spetnienie wymagan podstawowych oraz wyrobow
wytwarzanych i stosowanych wedtug uznanych zasad sztuki budowlane;.

2.2. Zrodta uzyskania wyrobéw budowlanych

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych
do robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania,
zamawiania i odpowiednie $wiadectwa badan jakos$ci, do zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenie partii
wyrobow (materiatow)budowlanych z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie wyroby (materiaty)
budowlane z danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, Zze wyroby (materiaty)
budowlane uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie prowadzenia
robot. Jezeli wyroby (materialty) budowlane z akceptowanego uprzednio zrodia sa niejednorodne lub
o niezadowalajacej jakosci Wykonawca powinien zmieni¢ zrédto w wyroby budowlane.

2.3. Pozyskiwanie wyrobdéw budowlanych miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen o wiascicieli odnosnych wladz na pozyskanie wyrobow
(materiatow) budowlanych z jakichkolwiek zrddet miejscowych, wiaczajac w to zrodla wskazane przez



Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczg¢ciem
eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajacg roboty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetlnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych wyrobow
(materiatow) budowlanych z jakiegokolwiek zrddta.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane
z dostarczeniem wyrobow (materiatow) budowlanych do robot.

Humus i naklad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru bedg formowane
w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty budowlane pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy bgda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bgdzie mogt prowadzi¢ zadnych
wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegoélnione w dokumentach umowy.
Eksploatacja Zrodet materiatbw budowlanych bedzie zgodna 2z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.4. Inspekcja wytworni wyrobéw budowlanych

Wytwoérnie materiatdw (wyrobow) budowlanych moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera
w celu sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki wyrobow
(materialow) mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa
akceptacji okreslonej partii wyrobu (materialu) pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier b¢dzie przeprowadzal inspekcje wytworni, beda zachowane nastepujace warunki:
Inzynier bedzie miat zapewniona wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta wyrobow (materiatlow)
budowlanych w czasie przeprowadzania inspekcji,

Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja
wyrobow (materiatlow) przeznaczonych do realizacji umowy.

2.5. Wyroby budowlane nie odpowiadajace wymaganiom

Wyroby budowlane nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy
na jego koszt. Kazdy rodzaj robot, w ktorym uzyto nie zaakceptowane wyroby budowlane, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem i niezaptaceniem.

2.6. Przechowywanie i sktadowanie wyrobow (materiatdw) budowlanych

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane wyroby budowlane, do czasu gdy bgda one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$é 1 wlasciwos¢ do robot oraz byly
dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania wyrobdéw budowlanych beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcg.

2.7. Wariantowe stosowanie wyrobow budowlanych

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego zastosowania rodzaju wyrobu
budowlanego w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem tego wyrobu (materiatu), albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj wyrobu (materialu) budowlanego nie moze
by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé prowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreSlonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentoéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$§¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje
przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego
zgody.



Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy, zostana
przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkoéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre§lonymi
w dokumentacji projektowej, SST i1 wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca
bedzie usuwat na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zamieszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONAWSTWO ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
wyrobow (materiatow) budowlanych i wykonywanych roboét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektows,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji i technologii robdt oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementdéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pi$mie przez Inzyniera. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wyznaczaniu robo6t zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wilasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnoéci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia wyrobow (materiatow) budowlanych i elementow robot
bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST,
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatlow
i Tobot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach wyrobow (materiatow) budowlanych,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.
Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zatwierdzenia przez Zamawiajacego
Programu Zapewnienia Jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robdt, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujagce wykonanie rob6t zgodnie z Dokumentacjg Projektows, ST
oraz poleceniami Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci (PZJ) winien zawierac:

czg$¢ 0gdlng opisujaca:

organizacje¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

BHP,

wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczeg6lnych elementdéw robot,

system (sposob o procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakos$ciag wykonywanych roboét, wyposazenie w
sprzet 1 urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca
zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikdw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow
sterujacych, a takze wycigganych wnioskoéw zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
Sposob i formeg przekazywania tych informacji Inzynierowi,

czg$¢ szezegotows opisujacy dla kazdego asortymentu robot

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia kontrolno-pomiarowe,

rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,

sposoOb zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utrata ich wtasciwosci w czasie transportu,

sposdb 1 procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych
elementow robot,

sposéb postepowania z wyrobami (materiatami) i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.



6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jakosci wyrobow (materiatdow) budowlanych.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan wyrobow (materiatdéw) budowlanych oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania wyroboéw (materiatdéw) oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja
wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.

Jezeli niedociagni¢cia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do robo6t badanych wyrobow (materiatéw) budowlanych i dopusci je do uzycia dopiero wtedy,
gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych wyrobdéw (materiatdéw) budowlanych.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan wyrobow (materiatdéw) ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych wyrobdéw (materiatow), ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane wyroby (materialy) nie zostang przez Wykonawce
usuni¢te lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki podobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane
i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji przez Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej
jednak niz w terminie okre§lonym w Programie zapewnienia jakoSci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakosci i1 zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania wyroboéw (materiatow) budowlanych u Zrédia ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i Producenta wyrobow (materiatdéw) budowlanych.
Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé
zgodnos¢ wyrobow (materialow) budowlanych i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki wyroboéw (materiatdw) budowlanych i prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy, na swoj koszt, jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy Iub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdérnych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci wyrobdw
(materiatow) i robot z dokumentacja projektowg i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje



Inzynier moze dopusci¢ do uzycia wyroby (materiaty) budowlane, ktére posiadaja:
Znak budowlany dopuszczenia wyrobu do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie zgodnie z
Rozporzadzeniem MSWiA z dnia 31.07.1998 r.
Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi Polskimi Normami i aprobatami technicznymi.
Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polskg Norma lub Aprobata Techniczng dla wyrobow, dla
ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete obowigzkows certyfikacja, jak w pkt. 2 i ktore
spetniajag wymogi SST.
W przypadku wyrobow (materiatow) budowlanych, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda
partia dostarczona do robdt musi posiada¢ te dokumenty, okreslajac w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi. Jakiekolwiek wyroby (materialy) budowlane, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$é za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy be¢da dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robodt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowe. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim, bez przerw.
Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy oraz Inzyniera.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:
e date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
e date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,
e uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonogramdéw robot,
e terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,
e przebieg robodt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
e uwagi i polecenia Inzyniera,
e daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodow,
e zgloszenia i daty odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i ostatecznych
odbioréw robot,
e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
e stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
e zgodnos$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;j,
e dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,
e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
e dane dotyczace jakosci wyroboéw (materiatéw) budowlanych, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzit,
e wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
e inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inzynierowi
celem zajgcia stanowiska i1 podjecia decyzji. Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia do realizacji.
Wpis Projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do zajgcia stanowiska i podjecia stosownej decyzji,
poniewaz Projektant nie jest strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy.
Ksigzka obmiaréw
Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych
w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow wraz z ilo§ciami materialow, elementow, urzadzen itp. uzyskanych
z rozbiodrki oraz wbudowanych na budowie lub przekazanych Zamawiajgcemu.
Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatéw (wyrobow) budowlanych ,
orzeczenia o jako$ci wyrobow (materiatdéw), recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda



gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do
odbioru robot i winne by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera.

Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentoéw budowy zalicza si¢ oprocz wymienionych w punktach (1-3) nastgpujace dokumenty:
Pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
Protokoty przekazania terenu budowy,
Umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
Protokoty odbioru robot,
Protokoty z narad i ustalen,
Korespondencje¢ na budowie.
Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

o  Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na

zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z Dokumentacja Projektowa
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robot
i terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione
wedtug instrukcji Inzyniera na pismie.
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inzyniera.
7.2. Zasady okre$lania ilo$ci robot i wyroboéw (materiatow) budowlanych
Dhugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bg¢da obmierzone poziomo wzdhuz linii
0siowej.
Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci te bedg wyliczone w m® jako dtugosé
pomnozona przez §redni przekroj.
Ilo$ci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach Iub kilogramach zgodnie
z wymaganiami SST.
7.3. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane przez
Inzyniera.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.
7.4. Wagi i zasady wazenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST. Bedzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciggly zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych
przez Inzyniera.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzane przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz obliczenia b¢da wykonywane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione szkicami umieszczonymi na karcie
rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogag by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do
rejestru obmiardow, ktorego wzdr zostanie uzgodniony z Inzynierem.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:



odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odbiorowi czgsciowemu,

odbiorowi ostatecznemu,

odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr tych roboét bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania og6lnego postepu robot.

Odbidr robot dokonuje Inzynier. Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér begdzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

Odbidr czesciowy

Odbidr czgéciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych cze$ci robot. Odbioru czgsciowego robodt
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakoS$ci
i wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie Zamawiajacego.

Odbidr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w pkt 8.4.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedlozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja
projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego komisja zapozna si¢ z realizacj¢ ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot,
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupehliajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonanych robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

dzienniki budowy i rejestry pomiarow,

dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie
realizacji umowy,

szczegblowe specyfikacje techniczne,

recepty i ustalenia technologiczne,

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z SST i PZJ,

deklaracje zgodnosci i certyfikaty na znak bezpieczenstwa wbudowanych wyrobow zgodnie z SST i PZJ,
rysunki (dokumentacji) na wykonanie robot towarzyszacych (np. przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, o§wietlenia, itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wtascicielom urzadzen,

geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot na mapie syt.-wys. 1:500,

geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza sieci uzbrojenia terenu na mapie syt.-wys. 1:500.

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiiajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i uzupetiajacych wyznaczy komisja.



8.5. Odbiodr robot z wadami trwatymi
Wszelkie wady zakwalifikowane jako wady trwale musza by¢ usunigte przez Wykonawce na jego koszt
natychmiast po ich stwierdzeniu przed dokonaniem jakichkolwiek odbiorow na danym obiekcie.
8 .5.2. Za wady trwate elementow, asortymentéw robot i kompletnych konstrukcji mostowych uwaza sig¢
wszelkiego rodzaju niezgodnosci z dokumentacjg projektowa w tym SST, ktorych nie mozna usunaé bez
pogorszenia parametrow technicznych i eksploatacyjnych obiektu.
Do wad trwatlych zalicza si¢ migdzy innymi:
® nie osiggni¢cie przez obiekt mostowy projektowanych parametréw, stwierdzone na podstawie wynikow
pomiaréw przy probnym obcigzeniu,
e wykonanie konstrukcji ustroju niosgcego lub podpdr z betonu, ktéry nie uzyskat wymaganej klasy
nasigkliwosci, wodoszczelnosci, mrozoodpornosci,
e wykonanie konstrukcji ze stali nie speilniajacej wymagan w zakresie wilasnosci mechanicznych,
udarnosci, sktadu chemicznego, wlasciwego rownowaznika weglowego,
e wystgpowanie odchylek w zasadniczych wymiarach konstrukcji tj. rozpigtosci przgset, wysokosci i
rozstawie dzwigaréw glownych, poprzecznie, podhuznie itp., wykraczajacych poza ustalone tolerancje,
e wystgpowania roznic w przekrojach: dzwigaréw glownych, poprzecznic, pretow i
stezen w dzwigarach kratowych, ptytach pomostu itp., wykraczajacych poza ustalone tolerancje,
e zmiany w usytuowaniu w planie pali, fundamentéw lub korpuséw podpor wykraczajace poza ustalone
tolerancje,
e niezgodno$¢ wymiardw, rzednych wysokosciowych, odchylenie od pionu lub osi korpuséw podpér lub
ich elementéw wykraczajace poza ustalone tolerancje,
wadliwe wykonanie potaczen elementéw stalowych lub betonowych,
nierownosci powierzchni elementéw wykraczajace poza ustalone tolerancje,
niewlasciwy ksztatt krawedzi i ptaszczyzn elementdéw lub brak ich prostoliniowosci,
niezgodne z projektem wpisanie obiektu mostowego w tras¢ drogowa w zakresie niwelety, krzywych
poziomych i przechytem.
Wady trwate stwierdza:
Inzynier w wyniku kontroli i badan prowadzonych:
e w wytworniach elementoéw konstrukeji,
e nabudowie podczas odbioru materiatdw, elementéw oraz robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.
e Komisja odbioru robot po zakonczeniu robdt, w tym podczas probnego obciazenia.
o  Wszelkie materialy i wyroby z wadami trwalymi nie moga by¢ wbudowane w obiekt.
W przypadku wykrycia wad trwatych przez Inzyniera w elementach obiektow podczas ich odbioru, wstrzymuje
on budowe do chwili powotania przez Inwestora Komisji.
Zadaniem Komisji jest ustalenie, czy stwierdzone w obiekcie wady trwale wptywaja na parametry techniczne i
eksploatacyjne obiektu mostowego, jezeli nie, to biorgc pod uwage ich zakres i wielkoséci, Komisja proponuje
wysoko$¢ potracen. Potracenia nie moga by¢ nizsze od 5% wartosci kosztorysowej odbieranego elementu.
W przypadku stwierdzenia przez Komisj¢ wad trwatych elementéw lub asortymentéw robot, ktore obnizaja
parametry techniczne lub eksploatacyjne obiektu, Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia na wlasny
koszt robdt rozbiérkowych, niezbednych do odtworzenia stanu budowy, jaki miat miejsce przed rozpoczgciem
nie odebranych robot i ponowne wykonanie zakwestionowanych elementow.
Inwestor za zgoda Projektanta moze wyrazi¢ zgode na dokonanie na koszt Wykonawcy robdt adaptacyjnych,
ktére doprowadzg dany element lub asortyment robdt do stanu, w ktorym nie bedzie on wptywat na obnizenie
parametrow technicznych i eksploatacyjnych konstrukcji obiektu.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest warto$é
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa obejmuje:
robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
warto$¢ zuzytych wyrobow (materialtow) budowlanych wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,
warto$¢ pracy sprzg¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,
koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 07.07.1994 r. — Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414 z p6zn.zm.).

Zarzadzenie ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15.12.1994 r. w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

Ustawa z dnia 21.03.1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z p6zn.zm.).

Rozporzadzenie MTiGM z dnia 30.05.2000 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac
drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U.Nr 43, poz. 430).

Rozporzadzenie MTiGM z dnia 02.03.1999 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac
drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie (Dz.U.Nr 63, poz. 735).

Rozporzadzenie MSWiA z dnia 05.08.1998 r. w sprawie aprobat i kryteridéw technicznych oraz jednostkowego
stosowania wyroboéw budowlanych (Dz.U.Nr 107, poz. 679).

Rozporzadzenie MSWiA z dnia 31.07.1998 r. w sprawie systemow oceny zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci
oraz sposobu znakowania wyrobow budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w
budownictwie (Dz.U.Nr 113, poz. 728).

Rozporzadzenie MSWiA z dnia 22.04.1998 r. w sprawie wyrobow stuzacych do ochrony przeciwpozarowe;j,
ktére moga by¢ wprowadzone do obrotu i stosowania wylacznie na podstawie certyfikatu zgodnosci (Dz.U.Nr
55, poz. 362).

Rozporzadzenie MSWiA z dnia 24.07.1998 r. w sprawie okreslenia wykazu wyrobow budowlanych nie
majacych istotnego wpltywu na spelnienie wymagan podstawowych oraz wyrobow wytwarzanych i
stosowanych wedlug uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U.Nr 99, poz. 637).

Rozporzadzenie RM z dnia 09.11.1998 r. w sprawie wykazu wyrobow wyprodukowanych w Polsce,
a takze wyrobow importowanych do Polski po raz pierwszy, mogacych stwarzaé¢ zagrozenie albo stuzacych
ochronie lub ratowaniu zycia, zdrowia lub $rodowiska, podlegajacych obowiazkowi certyfikacji na znak
bezpieczenstwa i oznaczania tym znakiem oraz wyrobdéw podlegajacych obowigzkowi wystawiania przez
producenta deklaracji zgodnosci (Dz.U.Nr 5, poz. 53).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 13.01.2000 r. w sprawie trybu wydawania dokumentow
dopuszczajacych do obrotu wyroby mogace stwarza¢ zagrozenie albo ktore shuza ochronie lub ratowaniu zycia,
zdrowia i $Srodowiska, wyprodukowane w Polsce lub pochodzace z kraju, z ktérym Polska zawarta porozumienie
w sprawie uznawania certyfikatu zgodno$ci wystawianej przez producenta oraz rodzajéw tych dokumentow
(Dz.U.Nr 5, poz. 58).

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i przemystu Materialéw budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-montazowych i rozbiorkowych (Dz.U.Nr 13 z 1972 1.).



D.01.01.01. ODTWARZANIE TRASY I PUNKTOW WY SOKOSCIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z wytyczeniem trasy
i punktow wysokosciowych przy przebudowie mostu drewnianego na most zelbetowy przez rzeke Wel
(km 33+061 wg MPHP 10) lezacego w ciagu drogi gminnej (km 0+180) Trzcin — Chetsty w m. Trzcin.
1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczegétowe dotyczace robdt zwiazanych
z wytyczeniem osi mostu, dojazdow i punktéw wysokosciowych na dtugosci 0,3 km.
Zakres robot:

e zalozenie osnowy geodezyjnej,

e wyznaczenie osi mostu i dojazdow,

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

e zastablilizowanie punktdéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie

W sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

e szkice geodezyjne do obioru robot,

e inwentaryzacja powykonawcza,

e roboty pomiarowe — 0,3 km,
Roboty te beda wykonywane przez Wykonawce.
1.4. Okreslenia podstawowe
Punkty gléwne trasy — punkty zalamania osi, punkty kierunkowe, poczatkowy i koncowy punkt trasy oraz
poczatek i koniec mostu
1.4.1. Punkty gltéwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.
Wszystkie punkty glowne i posrednie wytyczone beda z zatozonej przez Wykonawce i sprawdzonej przez
Inzyniera osnowy.
1.4.2. Reper roboczy — stupek betonowy 6,0 m od lewego przyczotka o rzednej 126.37 m n.p.m.

2. MATERIALY

Rodzaje materiatow dla utrwalenia punktéw pomocniczych:
e paliki drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
o shlupki betonowe albo rury metalowe o di. okoto 80 cm,
e naistniejacej jezdni Sruby lub prety metalowe.

3. SPRZET

Ogolne warunki dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00.”Wymagania Ogolne”.

3.1. Sprzgt pomiarowy:

niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

laty

tasmy stalowe.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtownych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej
doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Uzyte $rodki transportowe — dowolne.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ustalenia ogdlne
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK [4-10] oraz
Ogolnymi Specyfikacjami Technicznymi:
- GG.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE /GDDP W-wa 1998 r./
- GG.00.11.02. Zatozenia osnowy realizacyjnej przy budowie drog i obiektow mostowych



- GG.00.12.01. Pomiar wykonawczy zrealizowanych drogowych obiektow budowlanych.
Wykonawca zatozy osnoweg sytuacyjno-wysokosciowa wzdluz trasy, dowiaze ja do istniejacej osnowy
geodezyjnej i przekaze Inzynierowi. Punkty zatozonej osnowy musza by¢ tak zlokalizowane, aby bezposrednio
z nich istniata mozliwo$¢ wytyczenia jedng z metod geodezyjnych trasy mostu i dojazdéw. Punkty gtowne trasy
i punkty posrednie musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okre$lajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny
polozenie tych punktow. Forma i wzoér oznaczen winny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okre$lone w dokumentacji sg zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastepstwa niezgodnosci wykonanych robot
z Dokumentacjg Projektowa. W przypadku btedéw w dokumentacji Wykonawca powinien natychmiast
poinformowac Inzyniera o zaistniatej sytuacji. Wszystkie prace pomiarowe, konieczne dla prawidtowe;j realizacji
robét nalezg do obowigzkow Wykonawcy.
5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy powinny by¢ dowigzane do zatozonej osnowy.
Maksymalna odlegto§¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej powinna wynosi¢ 100 m. Repery
robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach
wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci shupkéw
betonowych lub grubych ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie.
Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladno$cia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy niz 2 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjna w nawigzaniu do reperéw panstwowych.
Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rz¢dnej.
5.3. Wyznaczenie 0si mostu i trasy dojazdow
Tyczenie osi nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu osnowy, zatozonej przez Wykonawce i1 przekazanej Zamawiajacemu.
O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i punktach posrednich w odlegloéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 15 m. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne
wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm. Rzgdne punktow
osi nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji
Projektowej.
5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypoéw i wykopdw na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robot ziemnych) na dojazdach i powinno by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja
Projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot
i zaakceptowanych przez Inzyniera.
Do wyznaczenia krawedzi nasypoéw i wykopow nalezy stosowacé dobrze widoczne paliki. Odleglto$¢ migdzy
palikami nalezy dostosowac do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmnie;j
powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym
z Dokumentacja Projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST.DM.00.00.00.”Wymagania Ogélne”. Kontrole
jakosci prac pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy prowadzi¢
wedlug ogdlnych zasad okreslonych w Instrukcjach i Wytycznych GUGIK [4,5,6,7,8,9,10].

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 km trasy.
Obmiaru dokonuje Wykonawca w obecno$ci Inzyniera budowy.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Odbior robot zwigzanych z wyznaczeniem trasy mostu i dojazdow w terenie nastgpuje na podstawie szkicow
i dziennikow pomiardow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada
Inzynierowi.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos¢ za km nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu
z kontroli geodezyjnej.

Cena jednostkowa obejmuje:

zalozenie osnowy geodezyjnej,
e wyznaczenie osi mostu i dojazdow,
e wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
e zastablilizowanie punktdéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposOb ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
e szkice geodezyjne do obioru robot,
e inwentaryzacja powykonawcza,
e roboty pomiarowe — 0,3 km,
Odpady i ubytki materiatowe sg uwzglgdnione w cenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
BN-72/8932-01 ,,Budowle krajowe i kolejowe. Roboty ziemne”.

10.2. Inne
Instrukcja techniczna 0-1. Ogo6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. GUGIK W-wa 1979 r.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK W-wa 1978 r.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna. GUGIK W-wa 1983 r.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe. GUGIK W-wa 1979 r.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne. GUGIK W-wa 1983 r.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. GUGIK W-wa 1983 r.
Prawo geodezyjne i kartograficzne — 1989 r.
Specyfikacje techniczne:
- GG.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE /GDDP W-wa 1998 r./
- GG.00.11.02. Zatozenia osnowy realizacyjnej przy budowie drdg i obiektow mostowych
- GG.00.12.01. Pomiar wykonawczy zrealizowanych drogowych obiektoéw budowlanych.



D.01.02.04. ROZBIORKA PRZESE.A DREWNIANEGO MOSTU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbiorka przesta
drewnianego przy przebudowie mostu drewnianego na most zelbetowy przez rzek¢ Wel (km 33+061 wg MPHP
10) lezacego w ciggu drogi gminnej (km 0+180) Trzcin — Chelsty w m. Trzcin.
1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczegétowe dotyczace robdt zwiazanych
z rozbiorka elementow mostowych.
Zakres robot obejmuje:
e roboty ziemne wykonywane koparko-tagdowarkami (przyobiektowe) — 180,0 m®
e rozebranie poktadu jezdni drewnianej — 7,5 m®
e rozebranie dzwigaréw gtéwnych drewnianych — 2,2 m?
e rozebranie podpodr i écianek drewnianych — 2,1 m?
e wyciaganie (obcigcie) pali drewnianych z jednostek ptywajacych — 12,0 szt.
e rozebranie poreczy mostu drewnianego — 1,6 m®
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi normami.
1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z projektem
wykonawczym, SST oraz poleceniami Inzyniera.
2. MATERIALY
Materiat z rozbidrki wywiez¢ transportem Wykonawey w miejsce utylizacji.
3. SPRZET
Sprzet musi uzyskaé akceptacje¢ Inzyniera.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych
zostang przez Inzyniera nie dopuszczone do robot.
4. TRANSPORT
Materiat z rozbidrki nalezy wywozi¢ dostepnym transportem Wykonawcy.
5. WYKONANIE ROBOT
Przed przystapieniem do robot rozbiérkowych nalezy oznakowac strefe robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakoSci robdot podano w SST DM.00.00.00. Wymagania Ogolne pkt. 7.
Sprawdzenie jakosci robdt polega na kompletnosci wykonania robot rozbiorkowych.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robét w zaleznosci od rozbieranego elementu sg: 1 m3,
Obmiaru dokonuje si¢ na budowie w obecnos$ci Inzyniera i wymaga si¢ jego akceptacji.
Obmiar nie obejmuje robot nie wykazanych w projekcie wykonawczym z wyjatkiem tych robot, ktore
zaakceptowal Inzynier /na pismie/.
Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego upowaznienia Inzyniera nie moga stanowi¢ podstawy do roszczen
o dodatkowg zaptate.
8. ODBIOR ROBOT
Odbioru wykonanych robot rozbidorkowych dokonuje Inzynier po zgloszeniu robdt przez Wykonawce.
Roboty poprawkowe Wykonawca dokona na wlasny koszt w terminie ustalonym z Inzynierem.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych, zgodnie z obmiarem, po odbiorze robot.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
roboty ziemne wykonywane koparko-tagdowarkami (przyobiektowe) — 180,0 m3
rozebranie poktadu jezdni drewnianej — 7,5 m®
rozebranie dzwigarow gtéwnych drewnianych — 2,2 m3
rozebranie podpor i $cianek drewnianych — 2,1 m?
wyciaganie (obciecie) pali drewnianych z jednostek ptywajacych — 12,0 szt.
e rozebranie poreczy mostu drewnianego — 1,6 m3
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja DPT-14 o wykonywaniu odbioru robot drogowych i mostowych, realizowanych na drogach
zamiejskich, krajowych i wojewodzkich, GDDP Warszawa 1989 r. z p6zn.zm.



M.11.02.01 WBICIE SCIANEK SZCZELNYCH

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wbiciem $cianek
szczelnych przy przebudowie mostu drewnianego na most zelbetowy przez rzeke Wel — (km 33+061 wg MPHP
10) lezacego w ciggu drogi gminnej (km 0+180) Trzcin — Chelsty w m. Trzcin.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczegétowe dotyczace robdt zwiazanych
z wbiciem $cianek szczelnych . Zakres robdt obejmuje:

e  whbicie $cianek szczelnych stalowych lub polietylenowych— 24,0 mb

e whijanie pali drewnianych z terenu — 10,0 szt.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi normami.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodno$¢ z projektem
wykonawczym, SST oraz poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Do wykonania robot zwigzanych ze $cianka szczelng przyczotkéw nalezy zastosowaé grodzice stalowe zgodnie
z dokumentacja projektowsa lub inne, ktore posiadajg atest do ich zastosowania po uzgodnieniu z Projektantem i
Inwestorem np. winylowe. Grodzice majg charakter deskowania przyczotkow i skrzydetek od strony cieku
wodnego i po wykonaniu przycz6tkéw pozostang jako konstrukcja wewnetrzna przyczotkow.

3. SPRZET

Sprzet musi uzyskaé akceptacje¢ Inzyniera.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych
zostang przez Inzyniera nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Transport na budowg¢ powinien odbywaé si¢ zgodnie z wymogami bezpieczenstwa i przepisami ruchu
drogowego, a $rodek transportowy powinien zapewniaé stabilno$¢ przewozonych elementow oraz wlasciwy
zatadunek i wytadunek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Prace wstegpne

Przed przystapieniem do wykonania robot Wykonawca powinien sprawdzi¢ rzgdne terenu z danymi zawartymi
w dokumentacji projektowej. Miejsce wbijania pali oczysci¢ ze wszystkich zanieczyszczen utrudniajacych
whijanie pali.

5.2. Scianka szczelna

Grodzice stalowe (lub inne) nalezy przygotowa¢ w wytworni o dt. zgodnej z projektem. Gorna czgs¢ grodzic
stalowych powinna by¢ od strony wody zabezpieczona antykorozyjnie. Nie dotyczy to grodzic typu winylowego.
5.3. Zasady wbijania $cianek szczelnych

Whbijanie S$cianek szczelnych nalezy rozpoczaé od wytyczenia ich usytuowania w terenie zgodnie
z dokumentacja projektowa. Whbijanie $cianek rozpoczynaé od strony wlotu wody cieku. Scianki wbija¢ do
rz¢dnej podanej w projekcie budowlanym.

5.4. Whicie pali drewnianych

W celu wzmocnienia rusztu palowego réwnolegle do pali istniejacych wbi¢ pale uzupetniajace. Pale obcia¢ do
wysokoS$ci poziomu gruntu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w SST DM.00.00.00. Wymagania Ogolne pkt. 7.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robdt jest: 1 mb i 1 szt.
Obmiaru dokonuje si¢ na budowie w obecnosci Inzyniera i wymaga si¢ jego akceptacji.



Obmiar nie obejmuje robét nie wykazanych w projekcie wykonawczym z wyjatkiem tych robdt, ktore
zaakceptowat Inzynier /na pismie/.

Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego upowaznienia Inzyniera nie moga stanowi¢ podstawy do roszczen
o dodatkowa zapftatg.

8. ODBIOR ROBOT
Odbioru wykonanych rob6t dokonuje Inzynier po zgloszeniu robot przez Wykonawce.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych, zgodnie z obmiarem, po odbiorze robot.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

e whbicie $cianek szczelnych stalowych lub polietylenowych— 24,0 mb

e whijanie pali drewnianych z terenu — 10,0 szt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja DPT-14 o wykonywaniu odbioru robét drogowych i mostowych, realizowanych na drogach
zamiejskich, krajowych i wojewddzkich, GDDP Warszawa 1989 r. z p6zn.zm.



M. 12.01.01. ZBROJENIE BETONU STALA ZBROJENIOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem
zbrojenia stalowymi pretami okrgglymi przy przebudowie mostu drewnianego na most zelbetowy przez rzeke
Wel (km 33+061 wg MPHP 10) lezacego w ciggu drogi gminnej (km 0+180) Trzcin — Chetsty w m. Trzcin.
1.2. Zakres stosowania SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania szczegdtowe dotyczace robot wymienionych
w pkt. 1.1., jak réwniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robot zwiazanych z pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwiazanych z przygotowaniem i montazem zbrojenia
podczas remontu.
Zakres robot obejmuje:

e zbrojenie ptyty zelbetowej — 1,1 t
1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robodt oraz za ich zgodno$¢ z projektem
wykonawczym, SST oraz poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Stal zbrojeniowa.
Prety stalowe do zbrojenia betonu powinny by¢ zgodne z wymaganiami PN-EN 10027-1.
Stal zbrojeniowa dostarczona na budowg¢ powinna posiadaé atest hutniczy.
Rodzaj stali:
o stal zebrowana — prety o $rednicy 8, 12, 16

3. SPRZET
Sprzet do przygotowania zbrojenia: prosciarka do pretow, nozyce elektryczne, gigtarka do pretow, spawarka
elektryczna, srodek transportowy. Przed przystapieniem do robot sprzet musi uzyskac akceptacje Inspektora.

4. TRANSPORT

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie zbrojenia powinno odbywac si¢ tak, aby zachowaé jego dobry
stan techniczny. Zbrojenie nalezy utozy¢ réwnomiernie na calej powierzchni tadunkowej obok siebie i
zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania si¢ podczas transportu. Wykonawca ma obowigzek
zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa zarowno w obrgbie pasa robot,
jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie i montaz zbrojenia oraz deskowanie nalezy wykona¢ zgodnie z projektem wykonawczym.

5.1. Czyszczenie pretow

W przypadku skorodowania pretow zbrojenia lub ich zanieczyszczenia nalezy przeprowadzi¢ ich czyszczenie.
Przyjmuje si¢, ze zanieczyszczenia powstaly w okresie od przyjecia stali na budowie do jej wbudowania. Stal
pokryta tuszczaca sie rdza i zabtocong nalezy oczys$ci¢ szczotkami drucianymi rgcznie lub mechanicznie badz
tez przez piaskowanie. Dopuszcza si¢ rowniez inne sposoby oczyszczania stali akceptowane przez Inzyniera.

5.2. Prostowanie pretow

Dopuszcza si¢ prostowanie pretoOw przy uzyciu prosciarek, wyciagarek, mlotkow i kluczy.

5.3. Cigcie pretow zbrojeniowych

Cigcie pretow nalezy wykonywaé stosujac zasadg maksymalnego wykorzystania materiatu. Cigcie przeprowadza
si¢ przy uzyciu nozyc mechanicznych lub palnika acetylenowego.

5.4. Gigcie pretow

Na zimno na budowie mozna wykonywac¢ odgigcia pretow o $rednicy do 12 mm. Wewnegtrzna $rednica odgigcia
pretow zbrojenia glownego powinna by¢ nie mniejsza niz 10 $rednic preta. Niedopuszezalne sa tam peknigeia
powstate podczas wyginania.

5.5. Montaz zbrojenia

Do zbrojenia betonu nalezy stosowac stal zebrowang A-1 lub A-2. Po utoZeniu zbrojenia rozmieszczenie pretow
wzgledem siebie i wzgledem deskowania nie moze ulec zmianie. W konstrukcje mozna wbudowac stal pokryta
co najwyzej nalotem nie tuszczacej sie rdzy. Uktadanie zbrojenia bezposrednio na podtozu oraz podnoszenie na
odpowiednig wysoko$¢ w trakcie betonowania jest niedopuszczalne. Niedopuszczalne jest chodzenie i



transportowanie materiatow po wykonanym szkielecie zbrojeniowym. W zbrojeniu elementow dopuszcza sig
faczenie naktadkowe poprzez spawania spoinami jednostronnymi tukiem elektrycznym. Skrzyzowania pregtow
nalezy wigza¢ drutem wigzankowym lub spawac.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Dopuszczalne tolerancje wymiarow:
e  rdznica w wymiarach oczek siatki zbrojeniowej nie powinna przekraczaé¢ £ 5 mm,
. dopuszczalna r6znica w wykonaniu siatki zbrojeniowej na jej dlugosci nie moze przekracza¢ + 25 mm.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robdt ziemnych jest 1t.

Do obliczenia nalezno$ci przyjmuje si¢ teoretyczng ilo§¢ zmontowanego zbrojenia tj. taczna dhugos¢ pretow
poszczegdlnych srednic, pomnozona odpowiednio przez ich cig¢zar jednostkowy oraz powierzchni¢ wykonanego
deskowania.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem wykonawczym, SST oraz pisemnymi decyzjami Inzyniera.
Podstawg odbioru robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu jest pisemne stwierdzenie Inzyniera w dzienniku
budowy o wykonaniu rob6t zgodnie z projektem i SST.

Odbiér odbywa si¢ po pisemnym stwierdzeniu przez Inzyniera w dzienniku budowy zakonczenia robot
zbrojarskich i jego pisemnego zezwolenia na rozpoczgcie betonowania elementéw, ktorych zbrojenie
i deskowanie zostato odebrane.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena obejmuje:
e zbrojenie pltyty zelbetowej — 1,1 t

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-86/H-84018 Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci.

2. PN-EN 10080:2005(U) Stal do zbrojenia betonu. Spajalna stal zbrojeniowa. Postanowienia ogdlne.
3. PN-82/H-93215 Walcowka i prety stalowe do zbrojenia betonu.

4. PN-91/S-10042 Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone.

5. PN-B-03264:2002 Stal zbrojeniowa



M. 13.01.15. WYKONANIE PRZYCZOELKOW BETONOWYCH ZE SKRZYDELKAMI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem
przyczotkow betonowych ze skrzydetkami przy przebudowie mostu drewnianego na most zelbetowy przez rzeke
Wel (km 33+061 wg MPHP 10) lezacego w ciggu drogi gminnej (km 0+180) Trzcin — Chetsty w m. Trzcin.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania szczegdtowe dotyczace robot wymienionych
w pkt. 1.1., jak robwniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robot zwiazanych z pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robdt zwigzanych z wykonaniem
przyczotkow betonowych ze skrzydetkami z betonu C20/25 i obejmuje:

e deskowanie tradycyjne przyczotkow — 39,0 m?

e montaz zbrojenia przyczotkow ze skrzydetkami — 3,0 t

e betonowanie przy uzyciu pompy samochodowej beton ¢c20/25- 26,3 m®

e izolacja przeciwwilgociowa przyczotkow — 32,0 m?

1.4. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robodt oraz za ich zgodno$¢ z projektem
wykonawczym, SST oraz poleceniami Inzyniera.
2. MATERIALY
o beton klasy C20/25 pobiera¢ z atestowanej betoniarni, ktora powinna wystawic¢ atest zgodnosci betonu z
receptura
o stal zbrojeniowa — prety o $rednicy 8,12,20

3. SPRZET
Sprzet:

e betoniarko-mieszarka z pompa do pompowania betonu

e wibratory wglebne do betonu
4. TRANSPORT
Transport materiatow na budowe powinien odbywac si¢ zgodnie z wymogami bezpieczenstwa ruchu po drogach
publicznych, a §rodek transportowy powinien zapewniaé bezpieczenstwo przewozonych materiatow.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zakres robot betonowych
W ramach robot betonowych zostang wykonane z betonu C20/25 nizej wymienione konstrukcje betonowe:

o wykonanie przyczotkow i skrzydetek,
5.2. Uktadanie i zageszczenie mieszanki betonowej
Przed przystapieniem do betonowania powinna by¢ stwierdzona przez Inzyniera prawidlowos$¢ wykonania
wszystkich robot poprzedzajacych betonowanie, a w szczegdlnosci:

o prawidlowos¢ wykonania deskowan,

o prawidlowos¢ wykonania zbrojenia i jego utozenie w deskowaniu,

o gotowosC¢ sprzetu i urzadzen do prowadzenia betonowania.

Przy betonowaniu konstrukcji mostowej nalezy zachowaé nastgpujace warunki:

o przed ulozeniem zbrojenia, deskowanie nalezy pokry¢ srodkiem adhezyjnym,

o przed betonowaniem nalezy oczys$ci¢ deskowanie i zbrojenie ze $mieci, brudu, ptatkéw rdzy,

o Dbezposrednio przed betonowaniem nalezy sprawdzi¢ polozenie i stabilno$é zbrojenia oraz
sprawdzi¢ grubo$é otulin,

o mieszanka powinna by¢ ulozona w mozliwie krotkim czasie od jej wykonania przed
rozpoczgciem wigzania cementu,

o dodawanie na stanowisku formowania wody dodatkowej do mieszanko w celu poprawienia jej
urabialnosci jest niedopuszczalne,

o betonowanie konstrukcji wykona¢ w temp. nie nizszej niz +5°C,

o mieszanki betonowej nie nalezy zrzuca¢ z wysokosci wigkszej niz 0,75 m od powierzchni,
na ktora spada. W przypadku, gdy wysoko$¢ ta jest wigksza nalezy mieszanke podawac za
pomoca leja zsypowego,

o wibratory wglgbne powinny pracowa¢ z czestotliwoscig min. 6000 drgan na minute. Srednica
butawy powinna by¢ nie wigksza niz 0,65 odleglosci migdzy pretami zbrojenia, lezacymi
w plaszczyznie poziome;j,



o podczas zaggszczania wibratorami wgtebnymi nalezy butawe zaglebia¢ na 5-8 cm w warstwe
poprzednia i przetrzymywaé¢ w jednym miejscu 20-30 sek. Wyjmowaé wibrator powoli i w
stanie wibrujacym,
o kolejne miejsca zaglebienia bulawy powinny by¢ od siebie oddalone o 1,4 promienia
skutecznego oddziatywania wibratora. Odlegtos¢ ta wynosi 35-70 cm.
5.3. Pielggnacja betonu
Swiezo wykonany beton nalezy chroni¢ przed gwattownym wysychaniem, przed wstrzasami i nadmiernym
obcigzeniem. Zaleca si¢ bezposrednio po betonowaniu przykrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami
wodoszczelnymi.
Przy temp. otoczenia wyzszej od 15°C po ok. 12 godz. od zakonczenia betonowania rozpoczaé pielegnacje
wilgotno$ciowa betonu i prowadzi¢ ja przez co najmniej 7 dni poprzez zraszanie woda.
Obcigzenie $wiezo zabetonowanej konstrukcji ludzmi, lekkimi $rodkami transportu, deskowaniami itp.
dopuszcza si¢ po osiaggnigciu przez beton wytrzymatosci na $ciskanie co najmniej 5 MPa.
5.4. Izolacja przyczotkow
Beton przyczotkow od strony nasypu ziemnego zaizolowaé¢ powtoka bitumiczna lub smotowa.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania kontrolne betonu
6.1.1. Wytrzymato$¢ na $ciskanie
Dla okreslenia wytrzymatosci betonu wbudowanego w konstrukcje podpor i ustroju niosgcego nalezy w trakcie
betonowania pobiera¢ probki kontrolne w postaci kostek szesciennych o boku 15 cm, w ilo$ci nie mniejszej niz 6
probek na parti¢ betonu.
Probki pobiera si¢ losowo po jednej rownomiernie w okresie betonowania, a nastgpnie przechowuje
i bada w wieku 28 dni zgodnie z PN-88/B-06250.
Probki powinny osiagnaé wytrzymatos¢ przewidziang dla klasy betonu.
6.1.2. Nasigkliwo$¢ betonu
Dla okre$lenia nasigkliwosci nalezy pobra¢ probki przy stanowisku betonowania, co najmniej 1 raz w okresie
betonowania obiektu.
Probki nalezy przechowywa¢ w warunkach laboratoryjnych i bada¢ w wieku 28 dni zgodnie z PN-88/B-06250.
6.1.3. Mrozoodporno$¢ betonu
Dla okreslenia mrozoodpornosci betonu nalezy pobraé przy stanowisku betonowania, co najmniej 1 raz w
okresie betonowania 6 probek o min. wymiarze boku lub $rednicy probki 100 mm i zastosowaé metodg
przyspieszona wg PN-88/B-06250, a badanie nalezy przeprowadzi¢ w wieku 28 dni.
6.1.4. Wodoszczelnosé
Wymagany stopien wodoszczelnosci sprawdzi¢ nalezy pobierajac 1 raz w czasie betonowania 6 probek
regularnych o grubos$ci nie wigkszej niz 160 mm i min. wymiarze boku lub $rednicy 100 mm. Probki nalezy
przechowywa¢ w warunkach laboratoryjnych i bada¢ w wieku 28 dni wg PN-88/B-06250.
6.2. Tolerancje wymiarow betonowych konstrukcji mostowych
Wymiary konstrukcji betonowej elementéw mostu zawarte w projekcie wykonawczym nalezy rozumieé jako
wymiary nominalne.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest 1, 1 m? i 1 m® betonu w konstrukgji, obliczony na podstawie PW.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem wykonawczym i SST.
Odbiér odbywa si¢ po pisemnym stwierdzeniu przez Inzyniera w dzienniku budowy zakonczenia robot
betonowych i spetnieniu wszystkich warunkow dotyczacych tych robot zawartych w umowie.
Do odbioru Wykonawca jest zobowigzany przedstawié:
e recepture mieszanki betonowej,
¢ wyniki badania probek betonu



9. PODSTAWA PLATNOSCI
Przyjmuje si¢ ptatno$é¢ za 1 t, Im2 i 1 m3 betonu.
Cena jednostkowa uwzglednia:
e deskowanie tradycyjne przyczotkow — 39,0 m?
e montaz zbrojenia przyczotkow ze skrzydetkami — 3,0 t
e betonowanie przy uzyciu pompy samochodowej beton ¢20/25- 26,3 m®
e izolacja przeciwwilgociowa przyczotkow — 32,0 m?

10.1. Normy

1. PN-88/B-30000 Cement portlandzki.

2. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

3. PN-76/B-06714/2 Kruszywa mineralne. Badania.

4. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw.

5. PN-88/B-06250 Beton zwykty.

6. PN-77/S-10040 Zelbetowe i betonowe konstrukcje mostowe. Wymagania i badania.
7. PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.



M. 14.01.01. ULOZENIE KONSTRUKCJI STALOWEJ USTROJU NIOSACEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST s3 wymagania dotyczace konstrukcji stalowej ustroju niosgcego przy przebudowie
mostu drewnianego na most zelbetowy przez rzeke Wel (km 33+061 wg MPHP 10) lezacego w ciagu drogi
gminnej (km 0+180) Trzcin — Chetsty w m. Trzcin.
1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji utozenie konstrukcji stalowej ustroju niosacego i obejmuja:
e montaz dzwigaréw glownych stalowych ze stezeniami i tozyskami — 11,4 t
o scalanie konstrukcji stalowych — 2,1 t
1.4. Ogodlne wymagania dotyczace jako$ci robot
Ogolne wymagania dotyczace jakosci robdét podano w SST DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
2. MATERIALY
Konstrukcje stalowa ustroju nosnego beda stanowily dwuteowniki NP550. Dzwigary stalowe stezone
ceownikami NP300. Dzwigary stalowe utozone beda na blachach tozyskowych utozonych na przyczotkach
zelbetowych.
3. SPRZET
Sprzet musi uzyska¢ akceptacje¢ Inzyniera. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace
zachowania wymagan jako$ciowych zostana przez Inzyniera nie dopuszczone do robot.
4. TRANSPORT
Transport materiatdw na budowe winien odbywac si¢ zgodnie z wymogami bezpieczenstwa i obowigzujacymi
przepisami ruchu drogowego a srodek transportowy winien zapewnia¢ stabilnos¢ przewozonych elementéw oraz
wlasciwy zatadunek i wytadunek.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie konstrukcji
Konstrukcje ustroju niosgcego przygotowaé w wytworni zgodnie z projektem. Stgzenia poprzeczne oraz blache
podtozyskowa przygotowaé rowniez w wytworni. Konstrukcje nalezy zabezpieczy¢ antykorozyjnie.
5.2. Ustawienie konstrukcji na przyczotkach
Po dostarczeniu materiatow na budoweg dzwigary nosne ulozy¢ dzwigiem samochodowym na lozyskach
usytuowanych na oczepach przyczotkéw zelbetowych. Lozysko state mostu zaspawac.
5.3. Scalanie elementéw konstrukeji
Elementy, ktore nie zostaty potagczone w wytworni scala¢ na budowie.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Roboty zwiazane z wykonaniem konstrukcji stalowej winny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa.
Wykonawca ma obowigzek prowadzié kontrolg jakosci prowadzonych robét niezaleznie od dziatan Inzyniera.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot jest 1 t stali spoiny.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja techniczng, SST oraz pisemnymi decyzjami Inzyniera.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ przyjmuje si¢ za 1 t wykonanej konstrukcji oraz 1 mb spoiny i obejmuje:
e montaz dzwigaréw glownych stalowych ze stezeniami i tozyskami — 11,4 t
o scalanie konstrukcji stalowych — 2,1 t
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-85/S-10030 Obiekty mostowe. Obcigzenia.

2. PN-82/S-10052 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowe. Projektowanie

3. PN-89/S-10050 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowe. Wymagania i badania

4. PN-EN10025-1:2006(U) Wyroby walcowane na goraco ze stali konstrukcyjnych. Czg¢s¢ I: Ogolne warunki
techniczne dostawy



D.07.05.01. BARIERY OCHRONNE STALOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem
poreczy stalowych mostowych wystepujacych przy przebudowie mostu drewnianego na most zelbetowy przez
rzek¢ Wel (km 33+061 wg MPHP 10) lezgcego w ciggu drogi gminnej (km 0+180) Trzcin — Chelsty w m.
Trzcin.
1.2. Zakres stosowania SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania szczegdtowe dotyczace robot wymienionych
w pkt. 1.1., jak rowniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robot zwiazanych z pkt. 1.1.
1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy prowadzeniu robot zwiazanych
z wykonaniem ochronnych balustrad mostowych typu szczeblinkowego.
Zakres robot obejmuje:

e montaz poreczy stalowych mostowych — 1,12 t
1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodno$¢ z projektem
wykonawczym, SST oraz poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Materiat poreczy stalowych mostowych — prefabrykaty stalowe wykonane w wytworni typu P-2ze stupkami..
Materiat do konserwacji — farba epoksydowa do gruntowania, emalia poliuretanowa, nawierzchniowa w kolorze
zieleni.

3. SPRZET
Wszelkiego rodzaju sprzet i urzadzenia do konserwacji i montazu powinien by¢ sprawny, posiada¢ gwarancje,
instrukcj¢ obstugi i inne wymagane dokumenty dotyczace sprawnosci sprzetu.

4. TRANSPORT
Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materialdow do wykonania porgczy powinien odbywac si¢ tak,
aby zachowac ich dobry stan techniczny oraz by nie nastapito uszkodzenie powtoki malarskiej.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Czyszczenie i malowanie porgczy

W celu wlasciwego przygotowania powierzchni porgczy do malowania nalezy ja dokladnie oczysci¢ oraz
doktadnie odkurzy¢. Powierzchnia do malowania powinna by¢ sucha, pozbawiona thuszczu i kurzu.

5.2. Malowanie balustrad

Farby podktadowe wtasciwie przygotowac i zmiesza¢ poszczegdlne sktadniki a nastgpnie pomalowaé warstwe
podktadowa. Po wykonaniu warstwy podkladowej dokona¢ malowania nawierzchniowego pedzlem Iub
natryskiem bezpowietrzowym.

5.3. Montaz porgczy stalowych mostowych

Po zakonczeniu malowania porecze zamontowac na krawedziach remontowanego mostu mocujac je srubami do
poktadu gérnego.Koncowe odcinki poreczy zamocowaé w skrzydetkach przyczotkow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Roboty zwiagzane z wykonaniem konstrukcji stalowej winny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektows.
Wykonawca ma obowigzek prowadzi¢ kontrole jakosci prowadzonych praz niezaleznie od dziatan Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru wykonywanych robot jest 1 t konstrukcji.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru wykonania poreczy nalezy dokona¢ na podstawie pomiaréw i ogledzin. W przypadku stwierdzenia
réznic w stosunku do PW i SST nalezy ustali¢ zakres robot poprawkowych, ktore to roboty Wykonawca dokona
na swoj koszt.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ za jednostk¢ obmiarowa nalezy przyjmowa¢ za 1 t zgodnie z obmiarem i ocenie jakos$ci robot
w oparciu o wyniki pomiaréw. Cena obejmuje:

e montaz poreczy stalowych mostowych — 1,12 t

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-78/H-93461 Pas profilowy na drogowe bariery ochronne.

2. PN82/M-82054 Sruby, wkrety i nakretki. Podzial i oznakowanie.
10.2. Inne

1. ,,Wytyczne stosowania drogowych barier ochronnych”. Zat. Nr 1 do Zarzadzenia Nr 16/94 Generalnego
Dyrektora Drog Publicznych z dnia 05.10.1994 r. oraz pismo GDDP-2-4101B/10/95 uscislajace warunki
stosowania barier ochronnych na obiektach mostowych ww. Zarzadzenia.



M. 20.02.01. ZABEZPIECZENIE ANTYKOROZYJNE KONSTRUKCJI STALOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem
zabezpieczenia antykorozyjnego powierzchni stalowych przy przebudowie mostu drewnianego na most
zelbetowy przez rzeke Wel (km 33+061 wg MPHP 10) lezacego w ciggu drogi gminnej (km 0+180) Trzcin —
Chelsty w m. Trzcin.
1.2. Zakres stosowania SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczegolowe dotyczace robdt wymienionych w
pkt. 1.1., jak rowniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robot zwiazanych z pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze robot zwigzanych
z zabezpieczeniem antykorozyjnym powierzchni stalowych i obejmuja:

e czyszczenie konstrukcji stalowych przez piaskowanie — 11,4 t

e malowanie konstrukcji stalowych natryskiem pneumatycznym — 11,4 t
Czyszczenie 1 malowanie wykona¢ w wytworni (bazie technicznej Wykonawcy).
1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z Projektem
Wykonawczym, SST oraz poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogoélne dotyczace materiatow — podano w SST D.M.00.00.00.
2.2. Rodzaje materiatow:
piasek kwarcowy do piaskowania,
o farby ftalowe do stali.
o kolor farb — zielony.

3. SPRZET
Sprzet musi uzyska¢ akceptacje Inzyniera. Jakikolwiek sprzet, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace
zachowania wymagan jakoSciowych zostang przez Inzyniera nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Materialy nalezy przewozi¢ krytymi s$rodkami transportu, chroniagc opakowania przed uszkodzeniami
mechanicznymi i mrozem. Sposéb transportu nie moze powodowac obnizenia ich jakosci .

Opakowania winny by¢ szczelne i nieuszkodzone.

Materiaty winny by¢ przechowywane w pomieszczeniach zadaszonych, suchych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie powierzchni stalowych do malowania

W celu wtasciwego przygotowania powierzchni do malowania nalezy powierzchnig konstrukcji oczysci¢ metoda
strumieniowa $cierng przy pomocy urzadzen mechanicznych. Miejsca trudno dostepne oczys$ci¢ szczotkami
rgcznie. Po oczyszczeniu powierzchni doktadnie odkurzy¢ strumieniem sprezonego powietrza. Powierzchnia do
malowania powinna by¢ sucha, pozbawiona thuszczu i kurzu. Konstrukcja powinna osiagnac II stopien czystosci.
5.2. Wykonanie podktadu gruntujacego

Podktad gruntujacy stanowi warstwe farby gruntujace;j.

5.3. Malowanie nawierzchniowe

Do malowania nawierzchniowego mozna przystapi¢ po odebraniu przez Inzyniera warstwy gruntujace;.
Malowanie mozna wykonywac pedzlem oraz natryskiem bezpowietrznym. Podczas malowania temp. podioza
nie powinna by¢ nizsza niz +5°C.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci robot polega na zgodnosci wykonania robot z PW, Kartami Technologicznymi Producenta,
ustaleniami SST

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru jestlt powierzchni podlegajacej zabezpieczeniu. Do platnosci przyjmuje sie ilosé
wykonanego i odebranego zabezpieczenia antykorozyjnego oraz malowanie powierzchni.

Obmiaru dokonuje Wykonawca w obecno$ci Inzyniera.



8. ODBIOR ROBOT
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z PW i SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa obejmuje:
e czyszczenie konstrukcji stalowych przez piaskowanie — 11,4 t
e malowanie konstrukcji stalowych natryskiem pneumatycznym — 11,4 t

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-70/H-97053 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stalowych do malowania.
2. PN-71/H-97053 Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogoélne wytyczne.
10.2. Inne

1. Katalogi farb i lakieré6w producentow wyrobow.



M.13.01.05. BETONOWANIE PLYTY ZELBETOWE]

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z betonowaniem
plyty zelbetowej przy przebudowie mostu drewnianego na most zelbetowy przez rzeke Wel (km 33+061 wg
MPHP 10) lezacego w ciagu drogi gminnej (km 0+180) Trzcin — Chetsty w m. Trzcin.
1.2. Zakres stosowania SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania szczegdtowe dotyczace robot wymienionych
w pkt. 1.1., jak rowniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t zwigzanych z pkt. 1.1.
1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczegotowe dotyczace robot zwigzanych z
betonowaniem ptyty zelbetowej:
Zakres robot obejmuje:

e betonowanie przy uzyciu pompy na samochodzie plyty zelbetowej — 12,0 m3

e izolacja bitumiczna na goraco — 70,0 m?
1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z Projektem
Wykonawczym, SST oraz poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Beton

Marka betonu C-25/30. Beton pobiera¢ i dowozi¢ w miejsce budowy z atestowanej betoniarni, ktora posiada
atest dopuszczajacy do wykonania naleznej marki betonu i wystawi atest zgodnosci betonu z receptura.

2.2. Mieszanka betonowa

Sktad mieszanki betonowej powinien by¢ taki, aby przy najmniejszej ilosci wody zapewni¢ szczelne utozenie
mieszanki w wyniku zaggszczania przez wibrowanie.

2.3. Badania mieszanki betonowej

W trakcie betonowania pobieraé probki betonu do badan wytrzymato$ciowych.

3. SPRZET
Sprzet stosowany do wykonania robdt zwiagzanych z betonowaniem musi uzyskac akceptacje Inzyniera.
Sprzet powinien gwarantowa¢ wlasciwe wykonanie robot.

4. TRANSPORT
Materiaty przewozi¢ srodkami transportu przewidzianymi do przewozenia i uktadania betonu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zakres robdt betonowych
W ramach rob6t betonowych zostana wykonane z betonu C-25/30 nizej wymienione konstrukcje betonowe:
e plyta nosna, gzymsy, izolacja ptyty i warstwa ochronna izolacji
5.2. Ukladanie i zageszczenie mieszanki betonowej
Przed przystapieniem do betonowania powinna by¢ stwierdzona przez Inzyniera prawidtlowos$¢ wykonania
wszystkich robot poprzedzajacych betonowanie, a w szczegdlnosci:
e prawidlowos$¢ wykonania deskowan,
e prawidlowos$¢ wykonania zbrojenia i jego utozenie w deskowaniu,
e gotowos$¢ sprzetu i urzadzen do prowadzenia betonowania.
Przy betonowaniu konstrukcji mostowej nalezy zachowaé nastgpujace warunki:
e przed ulozeniem zbrojenia, deskowanie nalezy pokry¢ srodkiem adhezyjnym,
e przed betonowaniem nalezy oczysci¢ deskowanie i zbrojenie ze $mieci, brudu, ptatkow rdzy,
e bezposrednio przed betonowaniem nalezy sprawdzi¢ polozenie i stabilno$¢ zbrojenia oraz
sprawdzi¢ grubos¢ otulin,
e mieszanka powinna by¢ utozona w mozliwie krotkim czasie od jej wykonania przed rozpoczgciem
wigzania cementu,
e dodawanie na stanowisku formowania wody dodatkowej do mieszanki w celu poprawienia jej
urabialnosci jest niedopuszczalne,
e  betonowanie konstrukcji wykona¢ w temp. nie nizszej niz +5°C,



e mieszanki betonowej nie nalezy zrzuca¢ z wysokosci wigkszej niz 0,75 m od powierzchni,
na ktora spada. W przypadku, gdy wysokos¢ ta jest wigksza nalezy mieszank¢ podawac¢ za pomoca
leja zsypowego,

e wibratory wglebne powinny pracowaé z czestotliwoscia min. 6000 drgan na minute. Srednica
butawy powinna by¢ nie wigksza niz 0,65 odleglosci migdzy pretami zbrojenia, lezacymi
w plaszczyznie poziomej,

e podczas zageszczania wibratorami wglebnymi nalezy butawe zaglebia¢ na 5-8 cm w warstwe
poprzednia i przetrzymywaé w jednym miejscu 20-30 sek. Wyjmowa¢ wibrator powoli i w stanie
wibrujacym,

e kolejne miejsca zaglgbienia bulawy powinny by¢ od siebie oddalone o 1,4 promienia skutecznego
oddziatywania wibratora. Odleglo$¢ ta wynosi 35-70 cm.

5.3. Pielggnacja betonu
Swiezo wykonany beton nalezy chroni¢ przed gwaltownym wysychaniem, przed wstrzasami
i nadmiernym obcigzeniem. Zaleca si¢ bezposrednio po betonowaniu przykrycie powierzchni betonu
lekkimi ostonami wodoszczelnymi.
Przy temp. otoczenia wyzszej od 15°C po ok. 12 godz. od zakoficzenia betonowania rozpoczaé pielegnacje
wilgotno$ciowa betonu i prowadzi¢ ja przez co najmniej 7 dni poprzez zraszanie woda.
Obcigzenie $wiezo zabetonowanej konstrukcji ludzmi, lekkimi $rodkami transportu, deskowaniami itp.
dopuszcza si¢ po osiagnigciu przez beton wytrzymatosci na $ciskanie co najmniej 5 MPa.

5.4. Izolacja pozioma ptyty
Po stwardnieniu betonu na oczyszczonej pltycie ulozy¢ izolacje z papy termozgrzewalnej na roztworze
asfaltowym.

5.5. Ulozenie warstwy ochronnej z betonu
Na izolacji z papy termozgrzewalnej utozy¢ warstwe betonu ochronnego gr. 4 cm, w ktorej umiescic siatke
stalowa gr. 2 mm o oczkach 10*¥10 cm. Gdrng cze$¢ wyprofilowac listwa wyrownawcza nadajac spadek
plyty od $rodka w kierunku krawedzi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania kontrolne betonu

6.1.1. Wytrzymato$¢ na $ciskanie

Dla okre$lenia wytrzymatosci betonu wbudowanego w konstrukcje ustroju niosacego i plyt przejsciowych
nalezy w trakcie betonowania pobiera¢ probki kontrolne w postaci kostek szesciennych o boku 15 cm, w ilo$ci
nie mniejszej niz 6 probek na parti¢ betonu.

Probki pobiera si¢ losowo po jednej rownomiernie w okresie betonowania, a nastgpnie przechowuje
i bada w wieku 28 dni zgodnie z PN-88/B-06250.

Probki powinny osiagnaé wytrzymatos¢ przewidziang dla klasy betonu.

6.1.2. Nasigkliwo$¢ betonu

Dla okreslenia nasigkliwo$ci nalezy pobra¢ probki przy stanowisku betonowania, co najmniej 1 raz w okresie
betonowania obiektu.

Probki nalezy przechowywa¢ w warunkach laboratoryjnych i bada¢ w wieku 28 dni zgodnie z PN-88/B-06250.
6.1.3. Mrozoodporno$¢ betonu

Dla okreslenia mrozoodpornosci betonu nalezy pobraé przy stanowisku betonowania, co najmniej 1 raz w
okresie betonowania 6 probek o min. wymiarze boku lub $rednicy probki 100 mm 1 zastosowaé metode
przyspieszona wg PN-88/B-06250, a badanie nalezy przeprowadzi¢ w wieku 28 dni.

6.1.4. Wodoszczelnosé

Wymagany stopien wodoszczelnosci sprawdzi¢ nalezy pobierajac 1 raz w czasie betonowania 6 probek
regularnych o grubosci nie wigkszej niz 160 mm i min. wymiarze boku lub $rednicy 100 mm. Probki nalezy
przechowywa¢ w warunkach laboratoryjnych i bada¢ w wieku 28 dni wg PN-88/B-06250.

6.2. Tolerancje wymiarow betonowych konstrukcji mostowych

Wymiary konstrukcji betonowej elementéw mostu zawarte w projekcie wykonawczym nalezy rozumieé¢ jako
wymiary nominalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest 1 m® betonu w konstrukcji i 1 m? izolacji, obliczony na podstawie PW .



8. ODBIOR ROBOT
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem wykonawczym i SST.
Odbiér odbywa si¢ po pisemnym stwierdzeniu przez Inzyniera w dzienniku budowy zakonczenia robot
betonowych i spetnieniu wszystkich warunkow dotyczacych tych robot zawartych w umowie.
Do odbioru Wykonawca jest zobowigzany przedstawié:
e recepture mieszanki betonowej,
e wyniki badania prébek betonu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Przyjmuje sie ptatnoéé za 1 m® betonu i 1 m? izolacji.

Cena jednostkowa uwzglednia:
e betonowanie przy uzyciu pompy na samochodzie plyty zelbetowej — 12,0 m3
e izolacja bitumiczna na goraco — 70,0 m?

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-86/B-01300 Cement. Terminy i okreslenia.

2. PN-88/B-04300 Cement. Metody badan. Oznaczenia cech fizycznych
3. PN-76/B-06000 Cement. Pobieranie i przechowywanie probek.

4. PN-88/B-30000 Cement portlandzki.

5. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

6. PN-76/B-06714/2 Kruszywa mineralne. Badania.

7. PN-87/B-06721 Kruszywa mineralne. Pobieranie probek.

8. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw.

9. PN-88/B-06250 Beton zwykty.

10. PN-77/S-10040 Zelbetowe i betonowe konstrukcje mostowe. Wymagania i badania.

11. PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.



D.04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZY WA EAMANEGO
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem
podbudowy kruszywa tamanego przy przebudowie mostu drewnianego na most zelbetowy przez rzeke Wel (km
33+061 wg MPHP 10) lezacego w ciagu drogi gminnej (km 0+180) Trzcin — Chetsty w m. Trzcin.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w
pkt 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczegétowe dotyczace wykonania i odbioru
podbudowy z kruszywa tamanego i naturalnego gr. ok. 33 cm w korpusie drogi przy wjazdach na mosty.

Zakres robot obejmuje:

e nawierzchnia z grysu kamiennego (analogia) gr. 1 cm — 70,0 m?

e podbudowa z kruszywa tamanego — 560,0 m?

e nawierzchnia z kruszywa tamanego gr. 8 cm — 2 460,0 m?

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodno$¢ z projektem
wykonawczym, SST oraz poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Wszystkie materiaty uzyte do wykonania podbudowy powinny pochodzi¢ tylko ze Zrodet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inzyniera.

Zrédia materiatéw powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem przed rozpoczeciem robét, nie
p6zniej niz 30 dni przed rozpoczeciem robot.

Materialy do wykonanie nawierzchni z thicznia i grysu powinny sklada¢ si¢ z kruszywa tamanego,
jednorodnego bez domieszek gliny i innych zanieczyszczen. Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z
wymaganiami normy BN-84/6774-02.

3. SPRZET

Uzyty sprzet do wykonania podbudowy powinien gwarantowaé wilasciwe wykonanie prac i winien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera budowy. Sprzet nie gwarantujacy zachowania wymagan
jakosciowych zostanie przez Inzyniera niedopuszczony do robot.

4. TRANSPORT

Transport kruszywa winien si¢ odbywaé samochodami samowytadowczymi, w sposdb przeciwdziatajacy jego
zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Teren pod wykonanie nawierzchni winien by¢ wytyczony zgodnie z PW i zaleceniami Inzyniera. Paliki lub
szpilki do kontroli uksztattowania podbudowy powinny by¢ wcze$niej przygotowane, odpowiednio
Zamocowane.

5.1. Izolacja plyty

Goérng czes$é plyty zaizolowaé lepikiem asfaltowym na goraco.

5.2. Utozenie nawierzchni grysowe;j

Na zaizolowanej nawierzchni ptyty utozy¢ nawierzchnie z grysu kamiennego gr. ok. 1 cm.

5.3. Wykonanie nawierzchni z thucznia kamiennego

Na ulozonej i zaggszczonej istniejace warstwie nawierzchni utozy¢ nawierzchni¢ thuczniowo-zwirowa.
Nawierzchni¢ uktada¢ przy pomocy rowniarki i przewalowac¢ walcem statycznym gtadkim. Po przewalowaniu
kruszywa w warstwie gornej roztozy¢ kruszywo drobne (kliniec) i zawibrowac walcem wibracyjnym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jako$ci robot polega na sprawdzeniu wykonanych robot z PW na podstawie pomiaréw i badan
kontrolnych.



7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru dokonuje si¢ po ulozeniu i zageszczeniu warstw w metrach kwadratowych w obecnosci Inzyniera
budowy.

Jednostkg obmiarowg robot jest 1 m? utozonej i zageszczonej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr podbudowy dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu zgodnie z
Instrukcja DP-T14. Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiaréw i badan. Odbioru dokonuje
Inzynier na podstawie pomiaro6w oraz ogledzin podbudowy. W przypadku, gdy istnieja watpliwosci co do
jakosci robot lub rzetelnosci badan Wykonawcy, Inzynier zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
ponownych badan. Koszty tych badan ponosi Wykonawca tylko w razie stwierdzenia usterek.

W przypadku stwierdzenia wad Inzynier ustali zakres wykonania robot poprawkowych wg zasad okreslonych
w niniejszej specyfikacji.

W przypadku, gdy wada nie ma zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne i tak zostanie uznana przez
Inzyniera, to moze on dokonac potracenia kwotowego za obnizong jakosc.

Roboty poprawkowe i wadliwie wykonane Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z
Inzynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ przyjmuje sie wg obmiaru robdt za 1 m? utoZonej i zageszczonej warstwy podbudowy
Cena jednostkowa robot obejmuje:

e nawierzchnia z grysu kamiennego (analogia) gr. 1 cm — 70,0 m?

e podbudowa z kruszywa tamanego — 560,0 m?

e nawierzchnia z kruszywa lamanego gr. 8 cm — 2 460,0 m?

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-76/B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogdlne.
PN-84/5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego.
PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych.



D.08.05.04. UMOCNIENIE SKARP NASYPOW, WIAZDOW I POBOCZY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem
skarp nasypow, wjazdow i poboczy przy przebudowie mostu drewnianego na most zelbetowy przez rzeke Wel
(km 33+061 wg MPHP 10) lezacego w ciagu drogi gminnej (km 0+180) Trzcin — Chetsty w m. Trzcin.
1.2. Zakres stosowania SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania szczegdtowe dotyczace robot wymienionych
w pkt. 1.1., jak rowniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwiazanych z pkt. 1.1.
1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowiag wymagania szczegotowe dotyczace robot zwiagzanych z
wykonaniem skarp nasypow, wjazdow i poboczy.
Zakres robot obejmuje:

e zasypanie wnek przy przyczotkach wraz z zaggszczeniem — 64,0 m®

e uloZenie plyt drogowych na wjazdach — 36,0 m?

e podsypka cementowo-piaskowa gr. 9 cm — 100,0 m?

e nawierzchnia z brukowca kamiennego — 100,0 m?

e plantowanie skarp i korony nasypéw — 320,0 m?

e humusowanie i obsianie trawa — 320,0 m?
1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodno$¢ z Projektem
Wykonawczym, SST oraz poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Do wykonania robot nalezy zastosowac nast¢pujace materialy:

o Zwir

e cement

e kamien polny 13-17 cm
e piasek

¢ Kkliniec

e impregnat do betonu (Abizol-R lub inny)

3. SPRZET
Sprzet stosowany do wykonania robot zwigzanych z wykonaniem skarp nasypow, wjazdéw i poboczy musi
uzyskac¢ akceptacje Inzyniera. Winien gwarantowac wtasciwe wykonanie robot.

4. TRANSPORT
Przewozi¢ $rodkami transportu przewidzianymi do przewozenia tego typu materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie zasypki zwirowej przy przyczotkach

W powstalych niszach pomiedzy przyczotkiem i skrzydetkami wykona¢ zasypke zwirowa warstwami gr. ok. 10
cm, ktdre systematycznie zageszczaé ubijakami spalinowymi i plytg wibracyjna.

5.2. Roboty ziemne

W celu przygotowania rejonu wjazdéw i poboczy wykonaé roboty ziemne sprzetem zmechanizowanym, a
urobek z robot wykorzysta¢ do wyrdownania skarp w rejonie robot.

5.3. Utozenie warstwy cementowo-piaskowej gr. 9 cm

Na zageszczonej zasypce zwirowej ulozy¢ 1 zagesci¢ podsypke cementowo-piaskowa w celu ulozenia na niej
nawierzchni z kamienia polnego.

5.4. Ulozenie nawierzchni z kamienia polnego

Na wykonang podsypke cementowo-piaskowa utozy¢ nawierzchni¢ z kamienia polnego uzupehiajac szczeliny
miedzy kamieniami zasypka cementowo0-piaskowa i klincem. Wykonang nawierzchni¢ polewa¢ woda.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci robdt polega na prawidlowym wykonaniu wszystkich elementéw zgodnie z projektem.



7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiaru jest 1 m? . Obmiar polega na okresleniu faktycznego zakresu robot oraz obliczeniu
rzeczywistych ilosci wbudowanych materialow. Obmiaru dokonuje Wykonawca, w obecno$ci Inzyniera. Wyniki
pomiaru nalezy porownac¢ z PW, w celu okresleniu réznic w ilosci wykonanych robot.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiory robot musza byé dokonane zgodnie z Instrukcjg DP-T14 o odbiorach robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ nalezy przyjmowaé za 1 m?i 1 m® zgodnie z obmiarem i dokonaniu odbioru robét. Cena jednostkowa

obejmuje:

zasypanie wnek przy przyczotkach wraz z zageszczeniem — 64,0 m®
utozenie ptyt drogowych na wjazdach — 36,0 m?

podsypka cementowo-piaskowa gr. 9 cm — 100,0 m?

nawierzchnia z brukowca kamiennego — 100,0 m?

plantowanie skarp i korony nasypoéw — 320,0 m?

humusowanie i obsianie trawa — 320,0 m?

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11104 Materiaty kamienne.

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i

mieszanka.



